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Untergrund und Stadtlandschaft

Matthias Vollmer, 17.11.2020



HB Zurich, SCANVISION, 2019

,Fur die nachhaltige Entwicklung einer Stadt muss der Untergrund
mit seinen Ressourcen und Potentialen in eine ganzheitliche
Betrachtung von Ober- und Untergrund einbezogen werden.”
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Rue Future, Eugene Hénard, 1882 Gotthardpass mit Strassen und Tunnel, ETH Zirich, 2016



3D-Stadtmodell, Stadt Zirich, 2020



Amtliche Vermessung, Stadt Zurich, 2020
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Airborne LiDAR, Swisstopo, 2017
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Mobile LiDAR, iNovitas/VBZ, 2018
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Terrestrial LiDAR, Amt fur Stadtebau, 2019



Hand-held LIDAR, ETH Zurich, 2020



Kraftwerke Oberhasli, SCANVISION, 2020
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3D-Stadtmodell / Airborne LIiDAR / Terrestrial LIDAR




